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1. 协议说明

本通信规约是智能控制重合闸 Modbus 协议，便于用户采用 Modbus 指令读写

设备参数。本协议中，通讯的发送及返回值，除特殊标注外,均为 16 进制数。

2. 帧格式简介

表 1 Modbus帧格式

地址码 功能码 数据域 校验码

1、地址码

 占 1个字节；

 一个设备终端对应一个地址码，地址范围 1～247（0x01～0xF7）,0

为广播地址，可广播读取配置部分数据，例如从机通信地址；

2、功能码

 占 1个字节；

 根据标准 Modbus 协议的功能码定义，选用其中 2个常用的基本功能

码作为本协议的读写功能码。

表 2 功能码定义

功能码 作用

0x03 读保持寄存器

0x06 写单个寄存器

3、数据域

 数据域的格式由功能码决定。

 读寄存器 0x03

 读寄存器时需要知道读取寄存器的起始地址和长度，因此数据域由寄

存器的起始地址和寄存器数量组成；返回响应帧的数据域为对应范围

寄存器中的字节数量和数据。

 表 3 0x03 读寄存器帧格式

请求帧 响应帧

帧格式 值/范围 字节数 帧格式 值/范围 字节数

地址码 0～247 1 地址码 0～247 1
功能码 0x03 1 功能码 0x03 1

寄存器起始地址 0～0xFFFF 2 返回数据长度 2*N 1
寄存器数量 N 1～125 2 返回数据 2～250 2*N
CRC校验 2 CRC校验 2

凡是包含 2个字节的帧数据（CRC 除外），均是高字节在前，低字节
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在后，即大端法。

 写单个寄存器 0x06

写单个保持寄存器，主要用来配置参数，共占 8个字节，返回帧与请

求帧一致。寄存器值为写入值。

表 4 0x06写单个寄存器帧格式

请求帧 响应帧

帧格式 值/范围 字节数 帧格式 值/范围 字节数

地址码 0～247 1 地址码 0～247 1
功能码 0x06 1 功能码 0x06 1

寄存器地址 0～0xFFFF 2 寄存器地址 0～0xFFFF 2
寄存器值 0～0xFFFF 2 寄存器值 0～0xFFFF 2
CRC校验 2 CRC校验 2
4、校验码

校验码采用 CRC-16（生成多项式为 A001）计算获得，低字节在前，高字

节在后。

5、MODBUS异常响应帧

当设备接收到主站的请求帧，并成功执行请求帧的数据处理，则设备

返回正常响应帧给主站；当设备未能成功接收到主站的请求帧，则不执行

任何操作，也无返回，主站可以设定超时时间，作为设备故障的判断依据；

当设备接收到主站的请求帧，但是请求帧的功能码或寄存器不符合

数据定义要求时，设备无法执行请求帧的数据处理，则设备必须返回异常

响应帧给主站，异常响应帧格式如下表 6所示：

表 6 MODBUS异常响应帧格式

异常响应帧

帧格式 值/范围 字节大小

地址码 0～247 1
功能码 0x80 + 请求功能码 1
异常码 01/02/03 1

CRC校验 2

功能码是将接收到的请求帧的功能码的高位置 1，表示该帧为异常响应帧；

异常码定义如下表 7：

表 7 MODBUS异常响应帧格式

异常码 名称 含义

01 非法功能码 请求帧的功能码未定义

02 非法寄存器 请求帧的寄存器地址未定义
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03 非法寄存器值 请求帧的寄存器值或寄存器长度不符合定义的格式

3. 寄存器定义

16 进制

地址
数据项

读写

属性
数值范围

默认

值

数据类

型
长度

单

位

0000 通信地址 R/W

1~247;

修改后立即生效;

掉电存储；

1 UInt16 1 /

0001 通信波特率 R/W

0: 9600;
1：2400
2：4800

3：9600

修改后立即生效

掉电存储；

3 UInt16 1 bits/

s

0002 通信校验位 R/W

1：无校验（none）

2：偶校验（even）

3：奇校验（odd）

重启后生效；

断电存储；

1 UInt16 1 /

0003 通信停止位 R/W
1：1bit

2：2bit
1 UInt16 1 /

0004 系统状态控制 R/W 输入 2020 复位重启 / UInt16 1 /

0005 系统升级控制 R/W 输入 2025 升级模式 / UInt16 1 /

0006 系统时钟高位 R / UInt16 1 H

0007 系统时钟低位 R / UInt16 1 S

0008 硬件识别号 R / UInt16 1 /

0009 固件版本号 R / UInt16 1 /

0x0A

（10）
自动重合使能 R/W

原生有重合闸版本：

0：禁用

1：启用

掉电存储；

原生无重合闸版本:

配置无效,且掉电不存储；

1 UInt16 1 /

0x0B
自动重合倒计

时
R / / UInt16 1 S

0x0C

（12）
显示状态 R

1：红灯常亮

2：绿灯常亮

3：黄灯常亮

4：红灯闪烁

5：绿灯闪烁

6：黄灯闪烁

7：红灯快闪

/ UInt16 1 /
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8：绿灯快闪

9：黄灯快闪

10：红绿闪烁

0x0D

(13)
AUX 输出状态 R

0：无输出(AUX 断开)

1：有输出(AUX 导通)
0 UInt16 1 /

0x0E

(14)
挂锁状态 R

0：自动

1：手动
/ UInt16 1 /

0x0F

（15）

位置霍尔

（触发为 1）
R

各 bit 位置 1 代表有或感应

到，置 0 代表无或未感应

到；

Bit 0：分闸霍尔

Bit 1：复位霍尔

Bit 2：合闸霍尔

Bit 3：电机故障

/ UInt16 1 /

0x10

（16）
重合闸状态 R

各 bit 位置 1 代表有;0 无；

bit0(1)：故障

bit1(2)：指令分闸

bit2(4)：指令合闸

bit3(8)：指令锁定

bit4(16)：指令复位

bit5(32)：初始化分闸

bit6(64)：自动重合闸或初始

化合闸

bit7(128)：保留

bit8(256)：保留

bit9(512)：保留

bit10(1024)：人工合闸

bit11(2048)：外部分闸(含人

工合闸与脱扣)

/ UInt16 1 /

0x11

（17）
控制分合闸 R/W

读出值恒为 0；

写入：

1：控制分闸

2：控制合闸

/ UInt16 1 /

0x12
RS485 控制分

合闸使能
R/W

1-2：启用 RS485 控制分合

闸；

3：禁用；

1 UInt16 1 /

0x13 允许重合次数 R

原生有重合闸版本 0 禁用，

1：1 次，1:2 次....最大 10：

10 次；

原生无重合闸版本:配置无

效,且掉电不存储；

3
UInt16 1 /

0x14
合闸电机动作

补偿时间
R/W

1~300

厂商调校，用户慎用；

30/45

/60/7
UInt16 1 ms
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0

0x15
分闸电机动作

补偿时间
R/W

1~300

厂商调校，用户慎用；
0 UInt16 1 ms

0x16
合闸复位电机

动作补偿时间
R/W

1~300

厂商调校，用户慎用；
30 UInt16 1 ms

0x17
分闸复位电机

动作补偿时间
R/W

1~300

厂商调校，用户慎用；
20 UInt16 1 ms

0x18
合闸电机动作

时间
R 1~3600 / UInt16 1 ms

0x19
分闸电机动作

时间
R 1~3600 / UInt16 1 ms

0x1A
合闸复位电机

动作时间
R 1~3600 / UInt16 1 ms

0x1B
分闸复位电机

动作时间
R 1~3600 / UInt16 1 ms

0x1C
锁定电机动作

时间
R 1~3600 / UInt16 1 ms

0x1D
解锁电机动作

时间
R 1~3600 / UInt16 1 ms

0x1E~0x3

0
保留 R / / UInt16 ... /

0x31
当前已循环跳

闸次数
R

初始化合闸，人工合闸，

RS485 控制合闸，以及合闸

稳定后都会清零，除此之外

每跳闸一次，自加 1；

/ UInt16 1
Tim

es

0x32
第 1 次重合等

待时间
R/W 1~3600 10 UInt16 1 S

0x33
第 2次重合

等待时间
R/W 1~3600 60 UInt16 1 S

0x34
第 3次重合

等待时间
R/W 1~3600 300 UInt16 1 S

0x35
第 4次重合

等待时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x36
第 5次重合

等待时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x37
第 6次重合

等待时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x38
第 7次重合

等待时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x39
第 8次重合

等待时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x3A
第 9次重合

等待时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S
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0x3B
第 10 次重合

等待时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x3C
第 1次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x3D
第 2次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x3E
第 3次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x3F
第 4次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x40
第 5次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x41
第 6次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x42
第 7次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x43
第 8次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x44
第 9次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x45
第 10 次重合

稳定时间
R/W 1~3600 900 UInt16 1 S

0x46~0x4

B
芯片 UID R 产品唯一标识码； / HEX 6 /

表 7 MODBUS寄存器

添加功能：

1、在挂锁状态下，设备响应广播地址 0x00 读取与写入通讯地址寄存器 0x0000，非挂锁状

态下不响应广播地址 0x00 的指令；

2、

广播获取地址(需要提前拉出安全锁，且再同一通信总线中同一时间只能拉出一台，否则会

有信号干扰)：

[TX] - 00 03 00 00 00 01 85 DB

[RX] - 01 03 02 00 01 79 84

广播修改地址：

[TX] - 00 06 00 00 00 02 09 DA

[RX] - 02 06 00 00 00 02 08 38

读取多个寄存器值

[TX] - 01 03 00 00 00 1E C5 C2 (默认地址 1)

[RX] - 01 03 3C 00 01 00 04 00 01 00 02 00 00 00 00 00 00 01 2E 00 00 03 E2 00
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01 00 00 00 01 00 01 00 00 00 03 00 00 00 00 00 00 00 00 03 20 00 0A 00 2D 00 05

00 10 00 10 00 00 00 00 00 04 00 05 34 4E

读取多个寄存器值

[Tx]01 03 00 00 00 4C 44 3F 返回指令省略；
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