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1 协 议 说 明

本通信规约是智能控制重合闸Modbus 协议，便于用户采用Modbus 指令读写设备参

数。本协议中，通讯的发送及返回值，除特殊标注外,均为 16 进制数。
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2 帧 格 式 简 介

Modbus 帧格式
地址码 功能码 数据域 校验码

2.1 地址码

 占 1个字节；

 一个设备终端对应一个地址码，地址范围 1～247（0x01～0xF7）,0 为广播地址，

可广播读取数据,但不可以广播配置；

2.2 功能码

 占 1个字节；

 根据标准Modbus 协议的功能码定义，选用其中 2个常用的基本功能码作为本协

议的读写功能码。

功能码定义
功能码 作用

0x03 读保持寄存器

0x06 写单个寄存器

2.3 数据域

 数据域的格式由功能码决定。

 读寄存器 0x03

 读寄存器时需要知道读取寄存器的起始地址和长度，因此数据域由寄存器的起始

地址和寄存器数量组成；返回响应帧的数据域为对应范围寄存器中的字节数量和

数据。

0x03读寄存器帧格式
请求帧 响应帧

帧格式 值/范围 字节数 帧格式 值/范围 字节数
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地址码 0～247 1 地址码 0～247 1

功能码 0x03 1 功能码 0x03 1

寄 存器起

始地址

0 ～

0xFFFF 2 返回数据长度 2*N 1

连 续寄存

器数量N 1～125 2 返回数据 2～250 2*N

CRC 校验 2 CRC 校验 2

说明：1.凡是包含 2个字节的帧数据（CRC除外），均是高字节在前，低字节在后。

2.请求帧中，若读连续寄存器包含了未定义的寄存器，就会报错；

 写单个寄存器 0x06

写单个保持寄存器，主要用来配置参数，共占 8个字节，返回帧与请求帧一致。

寄存器值为写入值。

0x06写单个寄存器帧格式
请求帧 响应帧

帧格式 值/范围 字节数 帧格式 值/范围 字节数

地址码 0～247 1 地址码 0～247 1

功能码 0x06 1 功能码 0x06 1

寄存器地

址

0～

0xFFFF 2 寄存器地址 0～0xFFFF 2

寄存器值

0～

0xFFFF 2 寄存器值 0～0xFFFF 2

CRC 校验 2 CRC 校验 2

2.4 校验码

校验码采用CRC-16（生成多项式为 A001）计算获得，低字节在前，高字节在后。

2.5 MODBUS异常响应帧

当设备接收到主站的请求帧，并成功执行请求帧的数据处理，则设备返回正常响应帧
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给主站；当设备未能成功接收到主站的请求帧，则不执行任何操作，也无返回，主站可以

设定超时时间，作为设备故障的判断依据；

当设备接收到主站的请求帧，但是请求帧的功能码或寄存器不符合数据定义要求时，

设备无法执行请求帧的数据处理，则设备必须返回异常响应帧给主站，异常响应帧格式如

下表所示：

MODBUS异常响应帧格式

异常响应帧

帧格式 值/范围 字节大小

地址码 0～247 1

功能码 0x80 + 请求功能码 1

异常码 01/02/03 1

CRC 校验 2

功能码是将接收到的请求帧的功能码的高位置 1，表示该帧为异常响应帧；

异常码定义如下表：

MODBUS异常码

异常码 名称 含义

01 非法功能码 请求帧的功能码未定义

02 非法寄存器地址 请求帧的寄存器地址未定义

03 非法寄存器值

请求帧的寄存器值或寄存器长度不符合定义的

格式
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3 寄 存 器 定 义

3.1 寄存器地址分类

数据类型 寄存器基地址范围

配置参数数据 0x0000 以上

智能电操参数 0x1000 以上

3.2 寄存器地址

参数数据 : 03H 功能读出 06H 10H 功能写入

十进制

地址

十六进制

地址

数据项 字节数 WORD 读写属

性

0 0x0000

读写地址

默认地址 1

（允许设置的十进制数值范围

1~247）

2 1 R/W

4 0x0004

读写波特率

0x0000 （波特率 2400）

0x0001 （波特率 4800）

默认 0x0002 （波特率 9600）

0x0003（波特率 19200）

2 1 R/W

5 0x0005

读写数据位，校验位，停止位

默认 8n1 （0x0011）

8o1 （0x0021）

8e1 （0x0041）

8n2 （0x0012）

8o2 （0x0022）

8e2 （0x0042）

2 1 R/W

4096 0x1000 读出的值固定为（0x00 00） 2 1 R

写入数据： 2 1 W
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控制合闸：（0x00 01）

控制分闸：（0x00 02）

4097 0x1001
读固件版本号

默认为:(0x00 01)
2 1 R

4098 0x1002

读分合闸状态

读出数据：

手柄在中间：（0x00 00）

手柄在合闸位置：（0x00 01）

手柄在分闸位置：（0x00 02）

2 1 R

4099 0x1003

旋钮设定的重合闸等待时间档位

（根据面板旋钮实际的位置，请看

产品侧面代号详情）

不能写入数据；

只能读出数据：

禁用自动重合闸-档（0x00 00）

自动重合等待 1档（0x00 01）

自动重合等待 2档（0x00 02）

.

.

.

自动重合等待 9档（0x00 09）

2 1 R

4100 0x1004

旋钮设定的允许重合闸次数（根据

面板旋钮实际的位置）

写入数据：（0x00 01）

读出数据：

禁用自动重合闸-档（0x00 00）

允许重合闸 1次（0x00 01）

允许重合闸 2次（0x00 02）

.

.

.

允许重合闸 9次（0x00 09）

2 1 R

4101 0x1005 累计自动重合次数 RW
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累计重合次数清零

写入数据：（任意写入数据重合闸次

数清零）

例:清零（0x00 01）

4102 0x1006 读出数据：本轮当前重合闸次数 2 1 RW

写入数据：写入任意数据，重合闸

当前重合次数清零

例:清零（0x00 01）

4103 0x1007

自动清零时间（也称稳定时间）

单位：时间秒

默认 900；

允许设置范围：1-65535

2 1 R/W

4104 0x1008

读系统故障：

Bit4 置 1：电机故障

其它位保留，默认为 0

2 1 R

说明 1：由于已经指定了 RTU 模式,所以数据位固定为 8个数据位，没有对应的寄存器

进行读写操作，且无法进行变更，只考虑校验位和停止位即可完成通讯；

说明 2：对重合闸总次数（0x1005）及重合闸当前失败次数（0x1006）的写操作都将

清除重合闸总次数及重合闸当前失败次数；

说明 4：读写地址 0x00 为广播地址，对该地址的访问能访问所有单元，但不会有应答；

说明 5：读写地址 0xFF 为公用地址，对该地址的访问能访问所有单元，按正常应答。
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4 完 整 指 令 实 例

4.1 通讯故障代码(返回功能码最高位置 1)

发送 返回

无效功能码 0x01 01 26 10 00 00 01 CD 0D 01 A6 01 9A 60

无效寄存器地址 0x02 01 06 20 00 00 01 43 CA 01 86 02 C3 A1

无效数值 0x03 01 06 10 00 00 03 CD 0B 01 86 03 02 61

4.2 通讯指令

发送和接收都选择 Hex 格式

读地址 01 03 00 00 00 01 84 0A(默认 1)

写地址 01 06 00 00 00 02 08 0B(地址 1改为 2)

02 06 00 00 00 01 48 39(地址 2改为 1)

以下均以地址 1为例：

读波特率 01 03 00 01 00 01 D5CA(默认 9600)

写波特率 01 06 00 01 00 00 D80A(2400)

01 06 00 01 00 01 19CA(4800)

01 06 00 01 00 02 59CB(9600)

01 06 00 01 00 03 980B(19200)

控制合闸 01 06 10 00 00 01 4C CA

控制分闸 01 06 10 00 00 02 0C CB

读固件版本号
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01 03 10 01 00 01 D1 0A（现在版本号为 2）

读分合闸状态

01 03 10 02 00 01 21 0A（0x0001 分闸到位 0x0002 合闸到位）

读重合闸总次数

01 03 10 05 00 01 90 CB（实际设备重合闸的总次数）

写重合闸总次数清零

01 06 10 05 00 01 DD 0A（写入任意数字重合闸总次数清零）

读重合闸当前重合次数

01 03 10 06 00 01 60 CB（设备当前重合次数）

写重合闸当前重合次数清零

01 06 10 06 00 01 AC CB（写入任意数字当前重合闸次数清零）

读系统故障 01 03 10 08 00 01 01 08（读系统故障,现在只判定电机故障）

4.3 测试

读地址

2015/12/1 20:28:09.39 [TX] - 01 03 00 00 00 01 84 0A

2015/12/1 20:28:09.42 [RX] - 01 03 02 00 01 79 84

读波特率

2015/12/1 20:30:31.34 [TX] - 01 03 00 04 00 01 C5 CB

2015/12/1 20:30:31.37 [RX] - 01 03 02 00 02 39 85

控制合闸
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2015/12/1 20:31:00.60 [TX] - 01 06 10 00 00 01 4C CA

2015/12/1 20:31:00.64 [RX] - 01 06 10 00 00 01 4C CA

控制分闸

2015/12/1 20:31:11.12 [TX] - 01 06 10 00 00 02 0C CB

2015/12/1 20:31:11.16 [RX] - 01 06 10 00 00 02 0C CB

读版本号

2022/7/1 20:31:30.09 [TX] - 01 03 10 01 00 01 D1 0A

2022/7/1 20:31:30.13 [RX] - 01 03 02 00 02 39 85

读分合闸状态

2015/12/1 20:31:40.32 [TX] - 01 03 10 02 00 01 21 0A

2015/12/1 20:31:40.35 [RX] - 01 03 02 00 00 B8 44

读重合闸总次数

2015/12/1 20:32:01.00 [TX] - 01 03 10 05 00 01 90 CB

2015/12/1 20:32:01.04 [RX] - 01 03 02 00 03 F8 45 （重合闸总次数：3次）

写重合闸总次数清零

2015/12/1 20:32:17.49 [TX] - 01 06 10 05 00 01 DD 0A （写入任意数字重合闸

总次数清零）

2015/12/1 20:32:17.53 [RX] - 01 06 10 05 00 01 DD 0A

读重合闸当前重合次数

2015/12/1 20:32:37.84 [TX] - 01 03 10 06 00 01 60 CB

2015/12/1 20:32:37.87 [RX] - 01 03 02 00 01 79 84 （重合闸当前重合 1次）

写重合闸当前重合次数清零

2015/12/1 20:32:56.80 [TX] - 01 06 10 06 00 01 AC CB （写入任意数字当前重
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合闸次数清零）

2015/12/1 20:32:56.86 [RX] - 01 06 10 06 00 01 AC CB

读系统故障

2015/12/1 20:32:56.80 [TX] - 01 06 10 06 00 01 AC CB

215/12/1 20:32:56.86 [RX] - 01 06 10 06 00 10 6C C7
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5 版 本 事 件

时间 版本 事件 操作者

20180725 V2.0 整理归档 Wynn

2022-12-26 V2.1 ●分合闸状态寄存器

的值与无锡版不同，

改成了相同的

●新增了自动重合延

时 T档位显示寄存器

●新增了自动重合闸

N档位显示寄存器

陈平炎
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网址：www.matismart.com

邮箱：matis@matismart.com

电话传真：0086 2168682728

手机：0086 186 2187 9631

地址：上海浦东环湖西三路 83 号
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